ПРОЕКТ РІШЕННЯ
РОМЕНСЬКОЇ МІСЬКОЇ РАДИ СУМСЬКОЇ ОБЛАСТІ

	25.01.2018
	Ромни
	


Про впровадження системи контролю 

за рухом транспорту комунальних підприємств


Відповідно пункту 22 частини першої статті 26 Закону України “Про місцеве самоврядування в Україні”, статей 4, 5 Закону України “Про транспорт”, статті 6 Закону України “Про автомобільний транспорт”, статті 6 Закону України “Про дорожній рух” 
МІСЬКА РАДА ВИРІШИЛА:

1. Впровадити систему контролю за рухом транспорту комунальних підприємств міста (КП «Комбінат комунальних підприємств» РМР, КП «Ромникомунтепло» РМР, КП «Ромнитеплосервіс» РМР, КП «Житло-експлуатація»). 
2. Фінансовому управлінню Роменської  міської ради  (Ярошенко Т.М.) передбачити у міському бюджеті на 2018 рік видатки на виконання даного рішення.  

3. Управлінню житлово-комунального господарства Роменської міської ради (Губка М.М.) вжити відповідних заходів щодо реалізації даного рішення.  

4. Контроль за виконанням цього рішення покласти на заступника міського голови  Лузана Є.С.

Розробник проекту: управління житлово-комунального господарства

Пропозиції та зауваження до проекту рішення приймаються управлінням житлово-комунального господарства Роменської міської ради, за адресою: вул. Аптекарська, 19, за телефоном 2-17-77, електронною поштою: uzhkg_romny@ukr.net
ПОЯСНЮВАЛЬНА ЗАПИСКА

до проекту рішення «Про впровадження системи контролю за рухом транспорту комунальних підприємств»
Проектом передбачається створення на базі відповідального підрозділу міської ради, що виконує функції управління у сфері транспорту, моніторингового центру, який здійснюватиме оперативне спостереження за роботою комунального автотранспорту. 
Стаття технічне обслуговування та закупівля паливо-мастильних матеріалів для автотранспорту займає вагоме місце у видатковій частині комунальних підприємств, що впливає на рівень тарифів. 

З метою посилення контролю за пересуванням автотранспорту, а також удосконаленням системи списання паливно-мастильних матеріалів, пропонується впровадити автоматизовану систему контролю за рухом транспорту комунальних підприємств з використанням технологій супутникового спостереження.

Для спостереження застосовуватиметься  інтелектуальна система – GPS-моніторинг, що включатиме у себе дві основні складові: бортове обладнання – GPS-контролери та програмне забезпечення.

В результаті впровадження інтелектуальної транспортної системи (системи GPS-моніторингу транспорту загального користування) буде забезпечено та посилено контроль за роботою міського комунального транспорту, буде оптимізовано та покращено мобільність, що стане основою для надання більш якісних послуг; підвищено ефективність роботи самих підприємств, оптимізовано складові їх затрат на утримання автопарків, за рахунок виключення випадків використання транспортних одиниць  не за призначенням та раннього виявлення водіїв, які не додержуються «транспортної» дисципліни. що дозволить вивести на якісно новий рівень розвитку комунальну сферу міста в цілому.
ПОЯСНЮВАЛЬНА ЗАПИСКА

до проекту рішення Роменської міської ради

«Про впровадження системи контролю за рухом транспорту комунальних підприємств»

Проект рішення підготовлено і вноситься на розгляд міської ради пізніше терміну, визначеного відповідно до пункту 2 статті 34 розділу 1 Регламенту роботи Роменської міської ради, затвердженого рішенням міської ради сьомого скликання від 24.11.2015, через формування плану публічних закупівель для потреб міста на 2018 рік, в яких розраховується вартість виконання робіт, що не дає можливості розмістити проект рішення за 20 робочих днів на офіційному веб-сайті міста.

Неприйняття даного рішення може призвести до необґрунтованого збільшення вартості надання послуг підприємствами, збільшення рівня тарифів.
З метою оперативно вирішити це питання, дане рішення слід розглянути на черговому засіданні сесії міської ради, що планується в січні 2018 року.
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